Укр.

У проекті використовується Atmega 8 TQFP
Вимірювання RV1 (PC0) пріоритетне,(умовне позначення adwal )    Робочий діапазон 0.2-19,6К
Серво

При подачі живлення серво переводиться у положення «servo zero»(внести у змінні для можливості простого налаштування механіки).
Положення серво «Fire» встановлюється в налаштуваннях по замовчуванню 10град 

Поворот серво пропорційний повороту потенціометра (RV1) .

Пропорцію винести в налаштування для подальшого налаштування системи за замовчуванням пропорція 1:1
Индикаця

При положении RV1<0.2К –діоди 1-10 блимають

              
      RV1>1к-діод 1-блимає

 

      RV1>2 к-діод 1-світиться

              
      RV1>3 к-діод 2-блимає

 

      RV1>4 к-діод 2-світиться(попередній світиться)
              
      RV1>5 к-діод 3-блимає

 

      RV1>6 к-діод 3-світиться(попередній світиться)
              
      RV1>7 к-діод 4-блимає

 

      RV1>8 к-діод 4-світиться(попередній світиться)
              
      RV1>9 к-діод 5-блимає

 

      RV1>10 к-діод 5-світиться(попередній світиться)
              
      RV1>11 к-діод 6-блимає

 

      RV1>12 к-діод 6-світиться(попередній світиться)
              
      RV1>13 к-діод 7-блимає

 

      RV1>14 к-діод 7-світиться(попередній світиться)
              
      RV1>15к-діод 8-блимає

 

      RV1>16 к-діод 8-світиться(попередній світиться)
              
      RV1>17 к-діод 9-блимає

 

      RV1>18 к-діод 9-світиться(попередній світиться)

              
      RV1>19 к-діод 10-блимає

 

      RV1>19,6 к-діод 10-світиться(попередній світиться)

Кнопки
PC1-вмикає/вимикає PD1
PC2-Примусове включення PD0 та переведення серво в положення «Fire»

PC3-переведення серво в нульове положення (після нажимання зчитування RV1 припиняється що його повернення в положення 0.2К,або нажиманні на PC2)
Рус.
В проекте используется Atmega 8 TQFP
Измерение RV1 (PC0) приоритетное, (условное обозначение adwal) Рабочий диапазон 0.2-19,6 К
Серво
При подаче питания серво переводится в положение «servo zero» (внести в переменные для возможности простой настройки механики).
Положение серво «Fire» устанавливается в настройках по умолчанию 10град
Поворот серво пропорционален поворота потенциометра (RV1).
Пропорцию вынести в настройки для дальнейшего настройки системы по умолчанию пропорция 1:1
Индикаций
При положении RV1 <0.2К-диоды 1-10 мигают
              RV1> 1к-диод 1-мигает
 RV1> 2 к-диод 1-светится
              RV1> 3 к-диод 2-мигает
 RV1> 4 к-диод 2-светящийся (предыдущий светится)
              RV1> 5 к-диод 3-мигает
 RV1> 6 к-диод 3-светящийся (предыдущий светится)
              RV1> 7 к-диод 4-мигает
 RV1> 8 к-диод 4-светящийся (предыдущий светится)
              RV1> 9 к-диод 5-мигает
 RV1> 10 к-диод 5-светящийся (предыдущий светится)
              RV1> 11 к-диод 6-мигает
 RV1> 12 к-диод 6-светящийся (предыдущий светится)
              RV1> 13 к-диод 7-мигает
 RV1> 14 к-диод 7-светящийся (предыдущий светится)
              RV1> 15к-диод 8-мигает
 RV1> 16 к-диод 8-светящийся (предыдущий светится)
              RV1> 17 к-диод 9-мигает
 RV1> 18 к-диод 9-светящийся (предыдущий светится)
              RV1> 19 к-диод 10-мигает
 RV1> 19,6 к-диод 10-светящийся (предыдущий светится)
 


Кнопки
PC1-вмикае/вимикае PD1
PC2-Принудительное включение PD0 и перевод серво в положение «Fire»
PC3-перевод серво в нулевое положение (после нажатия считывания RV1 прекращается что его возвращение в положение 0.2К, или нажатия на PC2)
